PROFUNDIDAD MAXIMA:
300m

BATERIA:
2h (uso medio)

CAMARA:
1080p

LUCES: 4x1500 lumenes
(Con control de intensidad)

PESO: 16kg (sin lastre)

CORRIENTE MAXIMA DE TRABAJO:
3 nudos

) AFORDABLE UNDERWATER ROBOTS
FOR SCIENCE AND EXPLORATION

L

BUCEO PLANTAS DE PUERTOS Y INVESTIGACION
S ICULTURA COMERCIAL ENERGIA MARINAS SUBMARINA

BUSQUEDA Y
RESCATE
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ESPECIFICACIONES TECNICAS

FISICO

ALTURA 29 CM
ANCHO 35CM
LARGO 52 CM
PESO SIN LASTRE 16 KG
PESO CON LASTRE 16,70 KG
AGUJEROS DE PASAMUROS 10MM
TUBO PRINCIPAL 4" SERIES
TUBO DE BATERIA 3" SERIES
ESPUMA DE FLOTACION R-3318
CONECTOR DE LA BATERIA XT90
BATERIA 4S (14.8V, 18AH)
RENDIMIENTO

PROFUNDIDAD MAXIMA 300 M
PROPULSORES T-200

CONFIGURACION DE MOTORES

-4 VERTICALES

-4 HORIZONTALES

ESC

CORRIENTE MAXIMA DE TRABAJO

DURACION DE LA BATERIA

30A
3NUDOS

2H (USO MEDIO)

REQUISITOS DEL SISTEMA

PROCESADOR 2.7 GHZ

8 GB DE RAM

GRAFICA COMPATIBLE CON DIRECTX 12
WINDOWS 10 (32 Y 64 BITS), MAC O LINUX

NIDO

R OBOT

../

CABLE UMBILICAL

CONECTOR SEACOM-SUBCONN MICRO
WET-CONBULKHEAD CONNECTOR - 8 PIN MALE

CONDUCTORES 4 PARES TRENZADOS, 26 AWG
DIAMETRO 7.6 MM
LONGITUD 100-300 M
FUERZA DE TRABAJO 45 KGF
TENSION DE ROTURA 160 KGF

FLOTACION (AGUA SALADA) LIGERAMENTE POSITIVO
FLOTACION (AGUA DULCE) NEUTRO
REFUERZO KEVLAR CON WATERBLOCK
IMPERMEABILIZANTE POLIACRILATO DE SODIO

SENSORES

GIROSCOPIO 3-DOF

ACLEROMETRO 3-DOF

MAGNETOMETRO 3-DOF

BAROMETRO INTERNO

SENSOR DE PRESION BLUE ROBOTICS BAR 30
SENSOR DE TEMPERATURA

SENSOR DE CORRIENTE Y VOLTAIJE

SENSOR DE HUMEDAD

CAMARA

LOW-LIGHT HD USB
CAMPO DE VISION

1080P
80° HORIZONTAL
64° VERTICAL

PCB 32X32 MM
CONECTOR JST-PH > USB
SERVO EMAX ESO8MD
RANGO DE MOVIMIENTO +/- 60°
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