PROFUNDIDAD MAXIMA:
100 m

BATERIA:
2h (Uso medio)

CAMARA:
1080p

LUCES: 2x1500 lumenes
(Con control de intensidad)

PESO: 5,15kg

CORRIENTE MAXIMA DE TRABAJO:
2 Nudos

AFORDABLE UNDERWATER ROBOTS
NANO FOR SCIENCE AND EXPLORATION
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ACUICULTURA BUCEO PLANTAS DE PUERTOS Y INVESTIGACION ~ BUSQUEDA Y
COMERCIAL ENERGIA MARINAS SUBMARINA RESCATE
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ESPECIFICACIONES TECNICAS

FISICO

ALTURA 23,7 CM
ANCHO 25,8 CM
LARGO 35CM
PESO SIN LASTRE 515 KG
PESO CON BATERIA 595 KG
CONECTOR DE LA BATERIA XT90
BATERIA 45 6750 mAh
RENDIMIENTO

ROFUNDIDAD MAXIMA 100 M
PROPULSORES NM-150

CONFIGURACION DE LOS MOTORES
-2 VERTICALES
-4 HORIZONTALES

ESC 20A
VELOCIDAD MAXIMA DE TRABAJO 2NUDOS
BATERIA 2H (USO MEDIO)

REQUISITOS DEL SISTEMA

PROCESADOR DE 2.7 GHZ

8 GB OF RAM

GRAFICA COMPATIBLE CON DIRECTX 12
WINDOWS 10 (32 Y 64 BITS), MAC O LINUX

‘C/NlDO

R OBOT

CABLE UMBILICAL

CONDUCTORES 2 X 28 AWG
DIAMETRO 4 MM
LONGITUD 100 M
DENSIDAD 1.00 g/cm3 - 1.05 g/cm3
TENSION DE ROTURA 45 KGF
RADIO MINIMO 20 MM

FLOTABILIDAD EN

(AGUA SALADA) LIGERAMENTE POSITIVO
FLOTABILIDAD (AGUA DULCE) NEUTRA
BOBINA CON CABLE (100M) 4,15 KG

SENSORES

GYROSCOPIO 3-DOF

ACELEROMETRO 3-DOF

MAGNETOMETRO 3-DOF

BAROMETRO INTERNO

SENSOR DE PROFUNDIDAD BAR 30 BLUE ROBOTICS
SENSOR DE TEMPERATURA

SENSOR DE CORRIENTE Y VOLTAIJE

SENSOR DE HUMEDAD

CAMARA
SENSOR SONY IMX322
RESOLUCION 1080P DIGITAL

CAMPO DE VISION 80° HORIZONTAL
64° VERTICAL

RANGO DE MOVIMIENTO DEL SERVO +/- 60°
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